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摘要 ： 智能网联汽车技术０经成为世界各国科学技术竞争的重要方向 由守传统汽车技能Ｈ经无法

满足我
ｊ
ａ社会产业变＿求

，
在当今社会科学技术高速发展的背景下 ，

如何使汽车产业向智能化发展 ，

是每个汽车企业儀要考虑的 。 职业院校是我国 目前为各行各输送高质璧人才的主要渠道
， １
３此在职业院

校中落实智能网联汽车技术实训教学体系能够有效为社会企业提供高质躉人才 ６ 本文首先针对智能网联

汽车技术专业背蹙迸行介绍 ，
随后分析首前我国智能网联汽车领域发展方向 以及职业院校相关专业教学

方向
，
最后提供了关于智能网联汽车技术专业实训教学的建设标准＆
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近牟来随着我国
：

科学技术的高速发展
，
新
一

代信息

技术Ｂ经能够较好地融合于各个领域 。 在汽车领域
，

我国

正在推进关于汽车智能终端以及移动智能平台的基础设

施建设 。 随着智能 网联技术理念的 发展
，
职业院校通过构

建科学合理的实训教学 台的方式
，
为有效推进我国智

能网联汽车技术的应用做出贡献 。

１ 智能网联汽车技术专业建设背景

汽车领域是我国社会经济发展重要支撑产 业 ，
随着

我 国科学技术的高速发展
，
当前汽车行业无论是从生产

制造还是实际应用环节都朝着智能化 、 共享化 发展
，

目 前

国际认为智能 网联汽车技术是未来竞争的焦点 ｓ 我 国汽

车领域近些年也充分融入了互联 网技术 ，
例如牟载娱乐

系统 、 倒牟＿达和全球定位导航仪等 ＃

智能网联汽丰是指搭载先进传感器 、 控制器等
，

融合

我国现代通信网 络技术
，
Ｉ能够实现汽车与 驾 驶 员 、 行

人 、 路况和云端系统进行各类数据信息交互共享的新一＊

代汽车 。 在驾驶过程中
，
由于智能网联汽车内部的精密控

件能够更好地感知附近路况并作出合理化的 决策
，
因此

车辆更安全 、 节能 。

我国工信部发布关于 ２ ０ ２ ５年的 中 国制造规划提 出 ，

国家在 ２ ０ ２ ５年键要建立较为完善的智能网联汽车 自主研

发平台 以及生产体 系和产业集群
，
并苴还需掌握 自 动驾

驶技术等关键性技术 。 在２ ０ ２ １
？２ ０ ３ ５年期 间

，
自动化驾驶

汽车将逐步实现规模化应用 。 ． 百前 ，
多家汽车公司Ｓ经在

智能 网联汽车领域的研究取得较大进展
，

部分汽车Ｅ经

能够实现 自动驾驶
ｐ

］

。

因此
， 我国职业院校虜要构建智能 网联汽车技术专

业教学体系 ，
并结合当 ：今社会智能 网联汽车发展方向％

学校实际情况建设完善的实训教学基地 ，
最终为 国家培

养
一

批高质量专业性人才＇

２ 高职院校智能网联汽车技术专业的建设现状

２ ． １ 智能网联汽车行业发展

随着我国汽车产业的不断变革 ，
大多数职业院校相

关汽车专业的教学结构均发生 定的改变 ｓ 电宁 ５前智

能网联汽车技术专业人才缺失严簞 ，
这些院校在原有的汽

车专业课程中额外建立了关乎智能网联的相关课

从实际教学情况来看 ，
部分职业院校智能 网联汽车

技术专业教学体系与当今社会相关技术的发展方向相违
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２ ０ ２ ２年第Ｅｉ期 总第 ２ ９ ８期

背
， ：
＆部分院校由子实训基地或实验室基础设施不完德 ，

学生难以开展相关卖践 ， 因 此无法将学生培养成符合当

今社会智能网联汽车技术发展方向的专业性人才气

２ ． ２ 智能网联汽车技术工作岗位以及职业要求

我 国智 能 网联汽车产业链主要分为三个部分 ，
即上

游的感知控制 系统 、 中游的 自 动驾 驶解决方案 以及下游

的 出 行服务 。 我国职业院校智能网联汽车技术专业教学

体系也最据此构建 。

我 国 ２ ０ ２ ０年年末发布的 《智能 网联汽车产业链 》提

出
，
未来五年间

，

职业院校智能网联汽车技术专业学科建

设需要分为五大专业 ； 智能両联汽车研发助理 、 智能网联

汽车装调员 、 智能网联汽车产 品测试员 、 智能网联汽车质

检员以及智能网联汽车维修１＊

以智能 网联汽车研发助理为例 ，
该专业的学生不但

霄要具备较强的 ｌ ｉｍｉｘ系统操作能力 、

， 还盡要攀握ＡＤＡ Ｓ常

用 传感器的数据采集方法
，

并学习各类硬件平 台开发 以

及总线调试方

从上述例子看
，
要想真正意义上培养 出具有较高技

术能力 的 人才
，
高职院校应加强智能 网联汽车技术专业

实训教学坏节的基础设施建设
，
为学生提高多元化且符

合先进技术发展方向的教学内容％

２ ． ３ 智能网联汽车技术专业的建设思路

构建科学合理的专业人才培养 目标是人才培养的基

础 。 职业院校教师在构建课程教学体系 以及制定人才培

Ｉｆ方案中
，
应以带动区域经济发展为主体 ， 培养符合区域

经济发展 的高质量人才 ，
并结合学校办学特色 以及学校

优势不断优化学科建设体系
，
能够更好地培养学生的职

业素养 。 在开展教学活动中 ，
不但震要为学生提供理论基

础知识 以及实践活动的教学
，
还讀促进学生思想道德品

质 发展 。 在专业课程中
，
学生害要掌握智能 网联汽车技术

的 发展前景和当下先进技术
，
学习和掌握汽车零件制造 ，

精密控件开发 以及维修等工作
｛

＼

智能网联汽车技术专业课程教学体系主要涉及到汽

车零部件 、 数据通信 以及定位等多领域技术 。 职业院校教

师座当 以工作 岗位和具体职能为主体
，
利用多种技术架

构优化课程教学体系 。 例如 ，
在培养学生关于新能源汽车

的基础上融入智 能 网联汽车技术 ，
通过将各类模块分割

整合的方式形成
“

电动化 、 智能化与网联化
”

课程模块
［

＼

针对智能网联汽车技术专业实训教学场地 ，
教师应

以针对饩车完成智能网联技术装调为主
，
通过检修、 测试

等方式将我国汽车企业真实的工作场景融入实训室 内 。

根据 智 能网联汽车＿ 前先进技术构建标准化 的教学平

台
，
利用 虚拟现实 、混合现实増强技术等高科技技术手段

优化实训课程

３ 智能网联汽车技术专业的实训教学建设研究

３ ． １ 实训教学场所以及功能

畜职院校教师需要将智能网联汽车技术实训教学标

淮与社会企业相关领域最新技术发展情况相对接
，

以培

养学生理论基础知识 以及实践操作为主要方 向 ９
在课程

设立过程中 ／餐要按照智能汽车技术专业能力誓求 为学

生提供以下课程
，
如汽牟智能传感器技术应用 、 智能座舱

技术应用 、 自 动驾 驶技术应用 、 电子设计 自 动化技术应

用 、 微处理器技术应用 以及车载终端程序开发等课程
，

并

建立对应的基础技能实训室、 核心技能实训室以及拓展

性技能实 训室。 实 训室在空间 架构 中 应满 足能够容纳

４ ０人 的实训要求
，
并在实训室 内为学生提供关予我 国大

国ＩＥ等优秀思想道德品质板报或条幅 ^

在智能 网联汽车技术专业基础技能实训环节 ，
职业

院校讀要为学生构建电子技术实训室和 电子产品工艺实

训室 。学生辑要在 电子技术实训室中掌握各类仪器仪表

的使用规则 、 逻辑组合 、 电路设计 、 单管放大电路测试等

知识
，

教师坷利用 虚拟仿真技术辅助教学＆学生在电子产

品工艺实训室需要学习关于各类 电子元器 件的识别检

测
，
并通过学习典型电子产品调测试知识

，
以此来构建对

于电予产品的认知Ｉ

智能网联汽车技术专业核心技能实训环节 中
，
职业

院校需要为学生构建智能 传感器实训室 、 智能座舱实训

室 、 微处理器实训室 以及网络通彳言技术实训室 ｐ 其中 ， 智

能传感器实训室培养学生关ｉ
５１汽车智能传感器技术的应

用知识
，
学生需要掌握激光雷达 、 毫米波奮达 、 单双 目摄

像头 、 超 ｆ
ｔ波雷达以及组合导航等多种设备的组装与测

试 。 在智能座舱实训室中
》
学生需要针对汽车 中控多媒体

系统 、 安全驾驶系统 、 触控与手势识別系统以及车载终端

设备应用程序进行组装和调试。

对宁微处理器实
：

训室
，
教师则需利用虚拟仿真技术

为学生进行汽车显示电路 、 定时器程序 、 中断程序设计与

测试 ，
且还誓：掌握嵌入式系统开发环境配置、 嵌入式软硬

件开发等技能
》

％

替能 网联汽牟技术专业核心技能实训中
ｓ
职业 院校

教师需要为学生构建网络通信技术实训室和智能产品设

？

５ ０
？



课程教育

计与制作实训室ｄ乍为该专业 的核心技术
，
学生ｎ针对

ＬｏＲａＷＡＮ通信测试、 ＭＯ Ｓ Ｔ网络通镇测试、 典麵 ：汽举瞥

能电矛产 品程序设计 、 仿真调试和整机测试环节进行重

点练习 ６

在智能 网联汽牟技术专业拓展技能实训环节中
，
职

业院校教师应为学生构建汽车底盘线控实训室、 智慧交

通实训室 以及智能汽车综合实训室 ０ 学生的主 ：要学习任

务是掌握线控转向 、 驱动以及制动模块的组装调试
，
底盘

电子控制模块的调试等 。 此外
，
教师还需利用虚拟仿真技

术为学生进行交通信息发布系统 、 拍照取证系统 、 智能停

车管理系统的测试实训等教学活动＾ 其中还包括关乎高

级驾驶辅助系统的功能测试环节 、 Ｌ２
？Ｌ ４级的 自动驾驶牟

辆改装测试环节 。

３ ． ２ 实训教学场所要求

在建设智能网联汽车技术专业实训室前 ， 应严格遵

守相关行业标准使用科学合理的 电源仪器设备 Ｔ 其 电择

额定值应为交流电３ ８ ０Ｖ或 ２ ２ ０％对 要插接线的设

备
，
则需要保证插接线整体结构绝缘并且通 电部位无外

露现象 ａ

室 内采光环节则需要注意光源 的方 向
，

保 障实训室

内没有阴影遮挡或其他导致学生出现 目 眩的不 良因素 。

此外
，
相关技术人员还应注意 ： 针对需要辨别颜色的实训

室
，
其室 内应避免 出现阳光照射导致学生无法辨别颜色

的现象发生ｓ

３ ． ３ 实训教学设备要求

职业院校在建设实训室过程 中不仅需要满足容纳

４ ０人授课的教学环境的要求
，

还ｆｌｌ蜜在保障教学辉动正

常开展的前提下
，
针对班级人数以及教学方向进行针对

性教学《 同 时 ，
职业院校教师在选取教学设备时

，
应严格

遵守国家质量监管体系 ，
选购企业真实的 仪器设备 ，

并通

过实用 性强的虚拟仿真平台 为学生构建智能化 、 现代化

的教学实训基地。

４ 智能网联汽牟技术专业实训教学的优化措施

职业院校教师授课过程中应突出教学内容的实践性

以及应用型。 例如在实训教学环节 中采取
一

体化教学方

式并遵循双向性原则 ，
教师为学生演忝操作步骤后需要

学生 以小组合作的方式进行试验
，
同时依据企业实际生

产需求标准制定相关教学考核标准
，
以此来最大限度地

增强学生实践能力 以及职业素养 。

同时
，

教师在实训教学环节 中还应利用 多媒体屏幕

为学生提供Ｐ ＰＴ课件 、 微课等教学资源。 亩宁在实际教学

活动中 ， 学生的注意力是随着教师授课进程而变化的 ，
教

师如若将知ｍ点以投影的方式为学生呈现 ， 能够保障后

续教学过程中学生能够依靠多媒体屏幕进行知识点的巩

ａ或实践操作的 回忆
，
进而提高实训教学质量。

５ 结语

要想更好地 发展智能 网联汽车技术专业
，
职业院校

教师不仅＿要 为学生进行基础知识的授课 ，
还霈要依据

企业实际工作流程和学校教学特色为学生构建多元化的

实训平台 ，

这样才能够保障学生接受 的教育符合当 前社

会的企业发展需求ｄ
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